Fren Direncleri
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Asenkron motorlari hiz kontrol cihazlari ile sirmek sanayide uygulanan en yaygin
uygulamadir. YUksek enerji verimi, hareket dogrulugu, yuksek kalkis momenti ve
dusuk kalkis akimi saglayan PWM eviricili hiz kontrol cihazlari sanayide ¢ok yuksek
oranlarda kullanilan cihazlardir.

Hiz kontrol cihazinin girig katinda 6 darbeli diyotlu dogrultucu devre ile DC bara gerilimi
elde edilir ve DC bara gerilimi yari iletken anahtarlardan olusan evirici devresi darbe
genislik modiilasyonu PWM prensibi ile caligir. istenen siddet ve frekansta cikis
gerilimi elde etmek icin yari iletken anahtarlar belli siklikta ve darbe sablonu
kullanilarak anahtarlama yaparlar. PWM prensibi sabit anahtarlama frekansi
kullanarak ve evirici ¢ikis gerilim darbelerinin genisligini ayarlayarak temel frekansta

bir sinus gerilimi uretmeye calisir.
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Hiz kontrol cihazlari ving, asansor, konveyor bandi vb. uygulamalarda da kullanilir. Bu
uygulamalarda hiz kontrol cihazinin hiz referansi azaldiginda motor, generatér galisma
bdlgesine gecer ve fren goérevi goriur. Bir motor generatér bolgesinde calismaya
basladiginda, sebekeye enerjiyi geri basmak isteyecektir ancak bu enerji DC barada
birikecek, dogrultucu devresini asip sebekeye akamayacaktir. Bu enerji DC barasinda
gerilim yukselmesine sebep olacaktir. DC baraya irtibatlandirilacak bir direng bu
enerjiyi ifna edecek ve bir ylk (tliketici) gibi davranacaktir. Ozet olarak frenleme gulci

fren direnci tarafindan 1s1 enerjisine gevrilecektir.
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Eger ki fren direnci kullanilmamissa frekans donusturiactunun DC bara gerilim seviyesi,
hiz kontrol cihazinin koruma organlarin devreyi kesinceye kadar artmaya devam

edecektir.

Fren direncinin direng degeri yani Omik degeri asenkron motor tarafindan Uretilen

frenleme akiminin DC bara gerilimini dengeleyecek sekilde secilmelidir.

Hiz kontrol cihazi Uretici firmalari Gretmis olduklari hiz kontrol cihazlarinin bilgi
sayfalarinda frenleme esnasinda DC bara gerilimi yUkselmemesi igin gerekli olan
diren¢ degerini yani Omik degeri beyan etmektedirler. Kullanilacak diren¢ bu degerde

olmalidir.

Fren direnci regeneratif gucu 1s1 enerjisine donusturecedi igin fren direncinin gacinin
secimi ¢ok onemlidir. Gerilim ve diren¢ de@erleri hiz kontrol cihazi Uretici bilgi

sayfasindan alinir.
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Frenleme gucune gore maksimum gug¢ degeri yani gucun tepe degeri belirlenir.

Yaygin uygulamalarda bir galisma g¢evrimi vardir. Gug¢ seg¢imi bu ¢alisma ¢evrimine

gOre yapllir.
Calisma suresi (Periyot) ve Cevrim Suresi belirlenmelidir.
ED = Cevrim Suresi

SD = Caligma Suresi (Periyot)

ED ; Pause ED
SD (max 120s) t sl

Fren direncglerinin kullanildidi uygulamaya gore devrede kaldigi sure degisebilir.

Fren direnglerinin en onemli kullanim alani ving isletmeleridir. DUsey hareket
frenlenecegi icin agir sarth frenlemedir. Adir sarth frenlemelerde fren direncinin
tasariminda 1s1 enerjisini ortama yayabilecegi bir plaka ve govde tasarimi olmalidir.
Direng 1s1 enerjisini digariya yayamaz ise Ust Uste servis vermesi gerektigi takdirde
kavrulacaktir. Kopra motorlari yatay hareketlidir ve direng tasarimi istenen noktada

kutlenin durmasi saglayabilen bir tasarim olmaldir.
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Ving Uygulamasi icin ideal Baglanti Sekli:

DC Dogruttucu

PVWM Evirici
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Didem Ergun Sezer

Ergun Elektrik A.S.
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