Asenkron Motor Rulman
Akimlari ve Mil Gerilimleri
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ASENKRON MOTOR RULMAN AKIMLARI VE MIL GERILIMLERI

Asenkron motorlari hiz kontrol cihazlari ile sirmek sanayide uygulanan en yaygin
uygulamadir. YUksek enerji verimi, hareket dogrulugu, yuksek kalkis momenti ve
dusuk kalkis akimi saglayan PWM eviricili hiz kontrol cihazlari sanayide ¢ok yuksek

oranlarda kullanilan cihazlardir.
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Hiz kontrol cihazinin giris katinda 6 darbeli diyotlu dogrultucu devre ile DC bara gerilimi
elde edilir ve DC bara gerilimi yari iletken anahtarlardan olusan evirici devresi darbe
genislik modilasyonu PWM prensibi ile caligir. istenen siddet ve frekansta gikis
gerilimi elde etmek icin yar iletken anahtarlar belli siklhkta ve darbe sablonu
kullanilarak anahtarlama yaparlar. PWM prensibi sabit anahtarlama frekansi
kullanarak ve evirici ¢ikis gerilim darbelerinin genigligini ayarlayarak temel frekansta

bir sints gerilimi Gretmeye ¢alisir.
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PWM eviricilerin anahtarlamasi ile Uretilen sinds dalgasi saf 50Hz sinls dalgasi
degildir. Asenkron motorlar tg¢ fazli saf sinlizoidal dalga formu ile ¢alismak Uzere
tasarlanmis ve imal edilmis elektrik makinalandir.  No6tr noktasi sifir volttur. Ancak
PWM darbe geniglik modulasyonu ile U¢ fazli gu¢ beslemesinde fazlar arasindaki
denge korunamaz ve hiz kontrol cihazinin ¢ikisiyla toprak arasinda motor sargilari ve
motor kablolarindaki kagak empedans yoluyla kagak akima yol agacak potansiyel
yaratir ve topraga akan bu akim “Ortak Mod Akimi ( Common mode current ) “ olarak

adlandirilir.

Hiz kontrol tarafindan Uretilen darbeli gerilim sekli yiksek frekanslari da igerdiginden
dolayl motor sargisinin kagak kapasitesinden topraga dogru kagak akimlar akar. Mil
uclarn arasinda gerilim enduklenmesine sebep olur. Eger enduklenen gerilim
rulmanlarin yag tabakasinin empedansini gegebilecek seviyede ise ylksek frekansli
rulman akimlari akar. Akimlar en diguk empedansli yoldan akacaklardir. Genelde bir
kismi rulmanlardan akar. Bu tip rulman akimlari mil toprak akimlari olarak da
adlandirilirlar. Rulman akimi hasari bilye yataklarinin bozulmasi ve bilye yuzeylerinin

mat gri bir renk almasiyla anlasilabilir.
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Hiz kontrol cihazi ile motor arasina sinus filtre monte edilmesi rulman hasarlarini
engeller ve rulman dagiimasi sebebiyle olusacak olan uretim kayiplarinin énine

geger.

Ideal Baglanti Sekli:

DC Dogrultucu PWM Evirici
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